LISTA DE PARAMETROS DO INVERSOR YASKAWA L7 PARA MAQ UINAS ATE 60 M/MIN
MALHA ABERTA OU MALHA FECHADA

Para alterar os parametros tecle MENU até aparecer no display PROGRAMACAO tecle ENTER e

a lista de parametros abaixo aparecera no display

Menu | ParAmetro |Valor Scanchip alor Varidvel Aluste na Obra Descricdo
Al 00 6 Idioma
01 2 Nivel de Acesso
02 3 2-Sem / 3-Com : Encoder
03 0 Inicializacao (2220)
Bl 01 1 Selecdo de Referéncia
02 1 Sele¢do de Comando
03 0 Método de Parada
06 1
07 0
08 1 Rodar em Program.
C1 01 2,5 Rampa Aceleracdo
02 2,0 Rampa Desaceleragao
C2 01 1,0 Curva S - Inic. Aceleracdo
02 1,0 Curva S - Fim Aceleracéo
03 1,0 Curva S - Inic. Desaceleragao
04 1,0 Curva S- Fim Desaceleragéo
C3 01 1,0 0,7/0,8 Compensacao de escorregamento
05 1 Habilita Limite de Voltagem
C4 01 1,00 0,00/ 2,50 Ganho de torque
C6 02 3 (8 Hz) Frequéncia Portadora
D1 01 0 Hz
02 6 Hz Velocidade Baixa
03 25 Hz Velocidade Manutencédo
04 50 ou 60 Hz Velocidade Alta 1
El 01 230 ou 380 V Tensdo Entrada REDE(de acordo c/ inv.)
04 50 ou 60 Hz Frequéncia Maxima
05 240 ou 390 V Tensdo Maxima saida MOTOR
09 0,5Hz Freqiiéncia Minima
E2 01 LA Corrente motor
11 ... KW Poténcia motor

Somente programar os parametros do tipo F abaixo se

o motor trabalhar em malha fechada

F1 01 Numero Pulsos do Encoder
02 3 Operacao durante PG Open
03 0 Emergéncia Sobrevelocidade
04 3 Operacao durante desvio de vel.
05 0 Inverséo de +A -A
06 1
07 105 %
08 Hz Desvio de Sobre Velocidade
09 1s Tempo deteccdo de Sobrevel.
10 10 % % Deteccao de Sobrevel.
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